
拍照取料 

1.右键追加拍照取料工具，进入拾取设置对话框 

 

2. 选择 MARK或模板定位等工具的输出 XY和角度 

 

3. 打开示教设置对话框，设置选择机械手位置来源通道 

4.将机械手或模组移到相应拍照位置，点击创建 Mark 基准（需预先设置好模板 Mark）后

拾取拍照基准 

5.将机械手或模组移动到取料位置，点击拾取取料基准。拾取完成后，蓝色字体会显示相

对应的位置 

6.设置好后点击更新，成功创建拍照取料工具 



 


